发射流程手册
>飞控版本：V2.0
>正式发射日期：Oct 3 2026

0. 出发前准备
1【  】折叠降落伞至伞仓，引出降落伞包引线。
2【  】整理航电模块线材。
3【  】发动机舱组装发动机，固定尾翼。
4【  】检查航电电池电压。
5【  】检查无人机电量。

1. 抵达发射场准备    预计时间________
1【  】确认发射场面积足够，周围无易燃物，无闲散人员，确认发射点和观察点。[All]
2【  】架设发射架。[All]
3【  】拉点火电线。从发射架至观察点，连接点火头。[白]
4【  】无人机放置备用。[王]
5【  】架设电脑，打开地面站终端，连接地面站。架设天线。[王]
小叮当的地面端部署备忘录：
1. 运行VSPE虚拟串口程序，打开COM10->COM11的虚拟串口链路。
2. 运行QGIS，打开XYZ tiles内的Esri地图，确认GPS Information内的	设置为串口COM11。
3. 在终端中打开地面端Python程序。
6【  】确认飞控端遥测黑色小天线已经安装。[屑]
[注意]:请勿在飞控天线未安装时上电！。
7【  】连接GPS线。[屑]
8【  】飞控通过跳帽上电，等待地面站确认连接正常。[屑]
[注意]:如果地面站连接失败，拔掉跳帽重新尝试上电。
小叮当的地面端检测备忘录：
1.检查地面端处于绿色RECEIVING且数据不断更新。
2.检查电池电压。
3.检查GNSS数据能收到完整包。
4.在QGIS内的多点定位中标定当前发射场坐标。
5.打开GPS Information的串口更新并确认更新正常。
9【  】等待地面端确认正常后，将电子火柴引线连接至飞控，并连接电子火柴跳线帽。[屑]
10【  】整理线材后连接航电舱上下段，拧紧螺丝。[屑]
11【  】将火箭放入发射架。[白]
12【  】将点火头塞入发动机内部并简单固定。[白]
13【  】全体人员远离发射台，撤离至观察点。[All]
14【  】地面端对飞控执行eraseall操作。[王]
15开始拍摄视频。[白]
16举起天线对准火箭。[屑]

2 .发射   预计时间________
1【  】地面站控制飞控进入ARMED模式，确认进入成功。[王]
应急处理1：如果飞控无法正常进入ARMED，暂停发射。尝试重启飞控。跳回1.8步骤重新向下开始。
2【  】确认飞控已经进入ARMED模式，择机点火。[白]
应急处理1：按下点火按钮后，电子火柴无声音，且发动机无反应。尝试多次重复点火，无反应后等待2分钟。告知飞控进入STANDBY模式，上前检查。
应急处理2：点火后，电子火柴成功引燃，发动机未被点燃。原地等侯2分钟，告知飞控进入STANDBY模式，上前检查。
应急处理3：点火后，发动机工作异常，如冒烟，起火，爆炸。确认人员安全后，原地等待至少2分钟且发动机燃料燃烧完毕，上前灭火，处理残骸。
等待火箭升空，开伞，降落。[All]

3 .回收火箭  预计时间________
-【  】待发射后1分钟火箭已着陆。所有人原地等待。地面站将最后经纬度信息上传至地图可视化显示。目视观察者报告最后位置。
-【  】确认可能的落点后，无人机升空开始寻找。[王]
-【  】无人机发现落点后，无人机操作手将无人机悬停至其上方，另两人赶往落点回收。正常情况下，飞控会在落地后发出有节奏的蜂鸣器响声。（但别指望它的声音能传很远）

4 .火箭回收步骤及要求  预计时间________
1. 在去往落点的过程中保持电话联系畅通。以便紧急汇报
2. [bookmark: _GoBack]确认无火灾风险。
检查发动机和飞控电池，如发现明火，使用土壤应急掩埋灭火，避免引起火灾。
如果飞控发生短路或电池冒烟，着火。可临时拆卸飞控仓处理电池。
3. 拍摄现场照片
拍摄两张照片：整体火箭降落地点的火箭原始照片，降落伞的局部照片。
4. 不需要主动关闭飞控电源
如果飞控仍供电正常（能看到指示灯亮起），不需要主动关闭飞控或拔下电池。带着滴滴响的火箭回到观测点。
5. 汇报回收情况
回收成功后，无人机撤离，搜索人员尽快返回观察区交接飞控。


5 .后续处理，撤离  预计时间________
-【  】无人机返航，关闭电源，收纳。[王]
-【  】交接，处理飞控。[王]
-【  】收纳发射架和所有散落工具[白] [All]
-【  】[可选] 合影留念。

所有物品回收，搬车，尽快撤离。

发射现场记录：
发射日期：    _____________________

发射初始时间：_____________________

回收撤离时间：_____________________

总用时：      _____________________


